
№ Название проекта Команда разработчиков E-mail Контакты

1.
Среда имитационного 
моделирования низкоуровневых 
транспортных систем

Рогозин Леонид Алексеевич, 
аспирант кафедры ИТС (МИИТ).
Научный руководитель: профессор 
Доенин В.В.

l.a.rogozin@gmail.com 8-905-129-4676

2.

Средство обеспечения 
устойчивости грузоподъёмных 
машин при ненормируемых 
внешних воздействиях

Хряков Кирилл Станиславович, 
аспирант.
Консультант по автоматике:
аспирант Мишин А. В.
Научный руководитель: д.т.н., 
профессор каф. «ПСМиРК» 
Сорокин П.А. 

kirill-khryakov@mail.ru 8-968-541-5621

3.
Синхронный приёмник на 
элементе с эффектом Холла

Смородин Сергей Васильевич, 
аспирант.
Научный руководитель: д.т.н., 
профессор Лисенков В.М.

serega_2505@mail.ru 8-909-684-9597

4.

Многоагентная среда 
моделирования транспортных 
процессов. Разработка моделей 
пассажиропотоков в 
метрополитене

Ветров Евгений Васильевич, 
аспирант кафедры ИТС.
Научный руководитель: проф., 
д.т.н. Доенин В.В.

e.v.vetrov@gmail.com 8-903-500-8261

5.
Проект открытой разработки 
робота-манипулятора

Власов Ярослав Сергеевич, 
ассистент каф. «ПСМиРК».
Технический консультант: 
выпускник МГУ им. 
М.В. Ломоносова Каляев В.Ю.
Конструктор: аспирант 2-ого курса 
Синева Ю.В.
Научный руководитель: 
профессор Ковальский В.Ф.

ysvlasov@gmail.com 8-915-350-9339

6.
Автоматизированная система 
управления движением 
маршрутного транспорта

Котов Владислав Русланович, 
аспирант кафедры «ППХ».
Научный руководитель: д.т.н., 
проф. Коваленко Н.И. 

vladkotov@outlook.co
m

8-906-094-3013


